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The reference (DE20201453) discloses producing sound and light effects in 
response to a control signal for a model. 
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AB - DE20201453 NOVELTY - Electronic rotation selector (1 ) has a radio receiver (21 ) and includes 
effects such as noise simulation (2) and light control (3) which can be controlled and updated 
using an internal memory. 

- USE - Electronic rotation controller for radio controlled model motors. 

- ADVANTAGE - Allows three functions to be include in one component which saves space within 
the model. Sound effects can be updated by the customer using the internal memory. 

- DESCRIPTION OF DRAWING(S) - The drawing shows a block diagram of the unit. {The drawing 
includes non English language text). 

- rotation selector 1 

- noise simulator 2 

- light control 3 

- radio receiver 21 
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) Eleldronischer Drehzahlsteller fur Antriebsmotoren i 
Fahrzeugmodellen 

) Elektronischer Drehzahlsteller fur elektrische Antriebs- 
motoren in funkferngesteuerten Flug-, Schiffs- und Fahr- 
zeugmodellen, wobei der Drehzahlsteller (1) 

- eine Gerauschsimulation (2) integriert hat, 

- eine Lichtsteuerung (3) integriert hat, 

- einen Fernsteuerempfanger (21) integriert hat. 
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Beschreibung 



Elektronischer Drehzahlsteller flir elektrische Antriebsmotoren in funkferngesteuerten Plug-, 
Schiffs- und Fahrzeugmodellen. 

Oft sollen in Flug-, Schiffs- und Fahrzeugmodellen aufier einem elektronischen Drehzahlstel- 
ler ein Gerauschsimulationsmodul und ein Lichtsteuermodul eingebaut werden. 

Der im Schutzanspruch 1 angegebenen Erflndung liegt das Problem zugrunde, daB dann in 
vielen Flug-, Schiffs- und Fahrzeugmodellen nicht ausreichend Platz fur diese drei Kompo- 
nenten vorhanden ist. Zudem ist dann der Aufwand fur Verkabelung sehr hoch und fiihrt zu 
sehr unansehnlichen und verwirrenden Kabelstrangen, 

Dieses Problem wird mit den in Schutzanspruch 1 aufgefuhrten Merkmalen gelost. 

Durch die Integration eines Gerauschsimulationsmoduls und eines Lichtsteuermoduls in den 
elektronischen Drehzahlsteller wird das Einbauvolumen und der Aufwand fur Verkabelung 
deutlich reduziert. Der Einbau wird vor allem dann vereinfacht, wenn der Drehzahlsteller die 
bei Fahrzeugmodellen iiblichen Abmessungen beibehalt, da dann der Einbau in das Fahrzeug 
an den fiblicherweise fur Drehzahlsteller vorgesehenen Einbauplatz erfolgen kann. 

Die Integration eines Gerauschsimulationsmoduls und eines Lichtsteuermoduls in einem e- 
lektronischen Drehzahlsteller stellt eine Optimierung beziiglich Gewicht, Kosten, GroBe, Stor- 
festigkeit, Bedienbarkeit und Klangqualitat dar. 

Eine weitere Optimierung ist die Integration des Fernsteuerempfdngers im Gerat. Hierdurch 
entfallen die Anschlusse (6, 7, 17). 



Der im Schutzanspruch 2 angegebenen Erflndung liegt das Problem zugrunde einen elektro- 
nischen Drehzahlsteller mit integrierter Gerauschsimulation und Lichtsteuerung zu schaffen, 
bei dem die Gerauschsimulation eine gute Klangqualitat besitzt und nicht von dem Drehzahl- 
steller gestort wird und bei dem die einzelnen Funktionen einfach und intuitiv gesteuert wer- 
den konnen. 

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erflndung ist im Schutzanspruch 2 angegeben. 

Die Weiterbildung nach Schutzanspruch 2 bewirkt, daB die Taktfrequenz des Drehzahlstellers 
nicht im Lautsprecher der Gerauschsimulation zu hdren ist, da die TiefpaBfilter, die zur Un- 
terdriickung der Samplingfrequenz in der Gerauschsimulation enthalten sind, auch bei der 
Taktfrequenz des Drehzahlstellers wirken. Besitzt der Drehzahlsteller die gleiche oder eine 
mehrfache Frequenz der Samplingfrequenz, so werden auch Schwebungen ausgeschlossen. 
Liegt die Frequenz des Drehzahlstellers zudem fiber der Grenzfrequenz des menschlichen 
Ohrs, so ist diese Taktfrequenz auch nicht mehr zu horen. Dies trifft dann auch auf die Ge- 
rauschentwicklung durch Magnetostriktion des angeschlossenen Motors zu. 

Die Ausftihrung nach Schutzanspruch 2 ermoglicht durch den Eingang (6), der an den Fern- 
steuerempfdnger angeschlossen werden kann, die Steuerung von Zusatzfunktionen der Ge- 
rauschsimulation, wie zum Beispiel Gerausche fur Hupe, Tflren, Gangschaltung, Starten und 
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Abstellen des Motors. Zudem konnen iiber solch einen Eingang zusatzliche Funktionen der 
Lichtsteuerung, wie Lichthupe, Fernlicht, Abblendlicht und Nebellicht, abgerufen werden. 

Durch den Eingang (7) konnen die Informationen fur rechten und linken Blinker der Licht- 
steuerung abgeleitet werden. Der Ausgang (8) ermoglicht dann wieder den AnschluB des 
Lenkservos fur das Modell. 

Das interne Signal (9) leitet Steuerinformationen wie Motorstart, Motordrehzahl, Motorstop, 
Motorrichtung und Beschleunigung an die Gerauschsimulation und die Lichtsteuerung weiter, 
womit dann die passenden Gerausche eingeleitet werden und die entsprechenden Lichter 
(RUckfahrlicht, Bremslicht) geschaltet werden. 

Das Signal (1 1) ermoglicht eine bessere Bedienbarkeit und Diagnose des Gerats durch Ausga- 
be von z.B. Sprachinformationen oder optischen Signalen. 

Ausgange (12) ermoglichen altemativ eine bessere Bedienbarkeit und Diagnose des Gerats 
auch fur den Fall, daB noch kein Motor, Lautsprecher oder Fahrzeuglicht angeschlossen ist. 



Die Ausfuhrung nach Schutzanspruch 3 ermoglicht weitere Optimierungen und Anpassun- 
gen des Gerats. 

Die Zusammenfassung der Taktgeneratoren bringt eine Kostenersparnis. 

Die Verwendung eines Speichers mit serieller Schnittstelle fur die Gerauschsimulation er- 
mfiglicht durch kleinere AnschluBzahl kleinere IC-Gehause fur Speicher und Mikrocontroller 
und somit kleinere Abmessungen des gesamten Gerats. 

Durch die Verwendung eines elektrisch loschbaren und wieder beschreibbaren Speichers kann 
die Gerauschinformation nach Herstellung des Gerats wieder verandert werden, womit z.B. 
der Kunde die zum individuellen Fahrzeug passenden Gerauschdaten auf das Gerat ubertragen 
kann. Zudem konnen in diesem Speicher auch individuelle Einstellungen zur Steuerung des 
Gerats abgelegt werden. 

Durch die Integration der einzelnen Komponenten in einem Mikrocontroller sind weitere 
Kosten- und Volumeneinsparungen mQglich. Hierdurch wird die Integration der Gerauschsi- 
mulation und der Lichtsteuerung im Drehzahlsteller besonders effektiv. 

Durch die Integration des Spannungsreglers wird die Stromversorgung aller elektronischen 
Komponenten im Modell iiber den Fahrakku ermoglicht. Ein zusatzlicher Akku kann entfal- 
len. 

Die Anschliisse (17, 18, 19, 20) ermoglichen einfachen AnschluB des Gerats an die handels- 
iiblichen Komponenten Fernsteuerungsempfanger, Antriebsakku, Lautsprecher und Motor. 
Die direkte AnschluBmoglichkeit (25) flir Lampen, Relais und Leuchtdioden ermfiglicht die 
Beleuchtung des Modells ohne weiteren externen elektronischen Aufwand. So ist der Ausgang 
fur den AnschluB von Lampen fur den hohen Einschaltstrom von Gluhlampen ausgelegt, fur 
AnschluB von Relais sind Freilaufdioden integriert und fur den AnschluB von Leuchtdioden 
sind Vorwiderstande oder Stromquellen integriert. 
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Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird anhand der Figur 1 erlautert: 

Es zeigt den Empfanger (21) des Modells mit Steuersignal (17) fur die Drehzahlsteuerung des 
Drehzahlstellers (1), mit Steuersignal (6) fur die Funktionssteuerung der Gerauschsimulation 
(2) und der Lichtsteuerung (3) und mit Steuersignal (7) zur Steuerung der Blinkerfunktion der 
Lichtsteuerung. An das Steuersignal (7) ist auch der Ausgang (8) angeschlossen, an welchen 
das Lenkservo wiederum angeschlossen werden kann. 

Bestandteil des Drehzahlstellers ist der Mikrocontroller (14), der auch Funktionen der Ge- 
rauschsimulation und der Lichtsteuerung beinhaltet. 

Die Steuerung (15) des Drehzahlstellers steuertdie optische Statusanzeige (12) an und gibt 
Statusinformationen iiber das Signal (1 1) an die Gerauschsimulation und die Lichtsteuerung. 
Uber das Signal (9) werden Steuerinformationen an die Gerauschsimulation und die Licht- 
steuerung weitergegeben. 

Der Taktgenerator (4) erzeugt den Takt fiir den Drehzahlsteller. Der Taktgenerator (5) erzeugt 
den Takt fur die Gerauschsimulation. 

Der Speicher (13) beinhaltet die Gerauschdaten fur die Gerauschsimulation. 

Der Spannungsregler (16) wird iiber den Anschlufi (18) vom Antriebsaku (22) versorgt und 
versorgt seinerseits wieder die Steuerung des Drehzahlstellers, die Gerauschsimulation und 
die Lichtsteuerung. 

Der Motor (24) wird fiber den Anschlufl (20) an den Drehzahlsteller angeschlossen. Der Laut- 
sprecher (23) wird iiber den Anschlufl (19) an die Gerauschsimulation angeschlossen. 

An die Ausgange (25) der Lichtsteuerung werden Lampen (26), Relais (27) und Leuchtdioden 
(28) angeschlossen. 
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Schutzanspruche 



1. Elektronischer Drehzahlsteller fiir elektrische Antriebsmotoren in funkferngesteuerten 
Flug-, Schiffs- und Fahrzeugmodellen, wobei der Drehzahlsteller (1) 

- eine Gerauschsimulation (2) integriert hat, 

- eine Lichtsteuerung (3) integriert hat, 

- einen Fernsteuerempfanger (21) integriert hat. 



2. Drehzahlsteller nach Schutzanspruch 1 , wobei der Drehzahlsteller 

- einen Taktgenerator (4) mit der gleichen oder einer groBeren oder einer mehrfachen 
Frequenz des Taktgenerators (5) fiir die Samplingfrequenz der integrierten Gerausch- 
simulation besitzt, 

- einen Taktgenerator (4) mit einer Frequenz oberhalb der Grenzfrequenz des mensch- 
lichen Gehors besitzt, 

- einen Eingang (6) fur einen Steuerkanal zur Steuerung von Sonderfunktionen des Ge- 
rauschsimulationsmoduls und / oder des Lichtsteuermoduls besitzt, 

- einen Eingang (7) fiir die Steuerinformationen der Fahrzeuglenkung besitzt, 

- einen Ausgang (8) fur die Steuerinformationen der Fahrzeuglenkung besitzt, 

- ein Signal (9) besitzt, welches Steuerinformationen des Drehzahlstellers an das Ge- 
rauschsimulationsmodul mid / oder das Lichtsteuermodul weitergibt, 

- ein Signal (11) besitzt, welches Statusinformationen des Drehzahlstellers an die Ge- 
rauschsimulation und / oder Lichtsteuerung weitergibt, urn die Statusinformationen 
akustisch oder optisch auszugeben, 

- ein oder mehrere optische Ausgange (12) besitzt, mit denen Statusinformationen des 
Drehzahlstellers signalisiert werden. 



3. Drehzahlsteller nach Schutzanspruch 1, wobei der Drehzahlsteller 

- statt des Taktgenerators (4) und Taktgenerators (5) nur einen gemeinsamen Taktgene- 
rator besitzt, 

- zur Speicherung der Gerauschdaten einen Speicher (13) mit serieller Schnittstelle be- 
sitzt, 

- zur Speicherung der Gerauschdaten einen nichtfluchtigen Speicher (1 3) besitzt, der 
elektrisch loschbar und wieder beschreibbar ist, 



Richard Gartner 



Seite 1/6 



einen Mikrocontroller (14) besitzt, in dem ein oder mehrere Komponenten des Dreh- 
zahlstellers sowie der Gerauschsimulation und der Lichtsteuerung, wie Steuereinheit 
(15), Pulsweitenmodulatoren, Taktgeneratoren und Speicher integriert sind, 

einen Spannungsregler (16) besitzt, mit dem der Drehzahlsteller, die Gerauschsimu- 
lation, die Lichtsteuerung und die Fernsteuerungsanlage aus dem Antriebsakku ver- 
sorgt wird, 

passende Anschlusse (17, 18, 19, 20) besitzt, um an handelsiibliche Femsteuerungs- 
empfanger (21), Akku (22), Lautsprecher (23) und Motor (24) direkt anschlieUen zu 
konnen, 

am integrierten Lichtmodul Anschlussen (25) fur Lampen (26), fur Relais (27) und 
fur Leuchtdioden (28) besitzt. 



Fig. 1 
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